
СИЛОВА УСТАНОВКА АВТОМОБІЛЯ
ДВЗ — порівняльна конфігурація

ICE / Powertrain 0.8.4 · A1

1 / ДОСТУПНА ТЯГА

Доступна колісна тяга
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Доступна колісна тяга при початковому SOC та обраних обмеженнях. S2 не є тривалою характеристикою.

2 / КОЛІСНА ПОТУЖНІСТЬ

Колісна потужність і потреба
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Колісна потреба та доступна потужність. Початковий SOC; пік короткочасний, не безперервний.

3 / ДВЗ: РОБОЧІ РЕЖИМИ

Огинаюча й робочі точки: паливної карти немає
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Огинаюча та точки місії. 1ZR не має паливної карти; GG2W — апроксимація за потужністю, не виміряна 2D-карта.

4 / ПРЯМИЙ РОЗГІН

Прямий розгін: досягнута швидкість
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Досягнута швидкість прямого розгону, а не заданий цикл. Пік обмежено у часі, потім S1; миттєві перемикання.

5 / ПОТОКИ ПОТУЖНОСТІ

Потоки потужності — прийнятий контролер
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ДВЗ Електромашина Батарея DC

Потоки потужності у місії; знак батареї «+» — розряд, «−» — заряджання.

6 / ЗАДАНИЙ ЦИКЛ

Заданий швидкісний цикл
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Задана швидкість місії. Це авторський приклад або імпортований цикл, не підтверджена досягнута швидкість при дефіциті.

Заданий цикл забезпечено в прийнятій моделі · 9,264 км · SOC 85 → 85% · Маса 1 600 кг.

Вимоги виконано в моделі. Попередній інженерний розрахунок, не OEM/сертифікаційні характеристики. Поза контурним fit / генераторні припущення: 0 с. Джерела, одиниці й умови — у пояснювальній записці. Пікова огинаюча не є безперервною характеристикою.


